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Titel:
Konstruktion und Bau einer Anbaugerdtekopplung fiir den Phoenix

Roboter

Engl.:
Development and construction of an implement attachment holder for the Phoenix Robot

Problembeschreibung:

Der Institutsroboter Phoenix wurde in den letzten Jahren benutzt, um autonome Navigation in der Landwirtschaft zu
erforschen und zu verbessern. Im Rahmen dieser Arbeit soll ein mit elektrischen Linearmotoren betriebene
Anbaugeratekopplung fiir die 400 kg schwere Maschine gebaut werden. Diese soll ermdglichen Standard Anbaugerate
fiir kleine Landmaschinen ohne Umbauten an den Roboter befestigen zu kénnen.

Aufgabenbeschreibung:

Die Aufgabe besteht in der Konstruktion, Auslegung und Bau einer geeigneten Halterung, welche mithilfe eines
Linearmotors aus und eingehoben werden kann. Dazu soll ein CAD Model des Entwurfs erstellt werden (Solid Works) und
anschlieBend die Anbaugeradtekopplung und die bendtigten Teile bestellt und zusammengebaut werden.

Aufgaben:
e Recherche
Auslegung der auftretenden Krafte, Spannungen und Gewichte
Umsetzung des Entwurfs als CAD Modell in Solid Works
Bau der entwickelten Anbaugeratehalterung



